Laxa: Introduktion till Robotik och Automation

Redogorelse

o Arskurs: Ak 7 -9
« Amne: Digital teknik - Introduktion till robotik och automation
» Tema: Grundlaggande komponenter i robotar

Ordkollen
Har listas tio &mnesord pa ldxans tema som ar bra att kénna till betydelsen
av.
1. Sensor: En enhet som upptacker forandringar i miljon och skickar
information till robotens styrsystem.
2. Aktuator: En komponent som omvandlar energisignaler till fysiska
rorelser.
3. Programmering: Processen att skriva kod som styr robotens beteende
och funktioner.
4. Automatisering: Anvandningen av maskiner och teknologi for att
utfora uppgifter utan mansklig inblandning.
5. Mekanisk struktur: Robotens fysiska delar och hur de ar uppbyggda
och sammanfogade.
6. Styrsystem: Den centrala delen av en robot som bearbetar data och
styr dess funktioner.
7. Feedback: Information som aterkopplas till styrsystemet for att justera
robotens handlingar.
8. Robothand: En robotens andelement som kan greppa och manipulera
objekt.
9. Mjukvara: Program och applikationer som anvands for att
programmera och kontrollera roboten.
10. Autonomi: Formagan hos en robot att utfora uppgifter sjalvstandigt
utan kontinuerlig mansklig styrning.
Instuderingsfragor
1. Vad ar en sensor och vilken funktion har den i en robot?
2. Forklara skillnaden mellan en sensor och en aktuator.
3. Varfor ar programmering viktigt inom robotik?
4. Ge tva exempel pa hur automatisering anvénds i vardagen.
5. Vad bestar en robots mekaniska struktur av?
6. Beskriv vad ett styrsystem gor i en robot.



7. Hur anvands feedback i roboternas styrning?

8. Vad ar en robothand och vad anvands den till?

9. Varfor ar mjukvara viktig for roboters funktionalitet?
10. Vad innebar autonomi i ssammanhanget robotik?

Ovning

Nedan listas uppgifter och fyra svarsalternativ. Du ska ringa in det alternativ
som ar korrekt. Observera att av de fyra alternativen ar endast ett korrekt.

Beskrivning/Fraga A B C D

1. Enhet som

upptacker Motor Sensor Aktuator Processor
miljoforandringar

2. Omvandlar

energisignaler till ~ Sensor Styrsystem Aktuator Feedback
rorelse

3. Skriva kod for aft Automatisering Programmerin Mekanisk Autonomi
styra roboten g rrog 9 struktur

4. Utfora uppgifter

utan mansklig Automatisering Programmering Feedback Sensor
inblandning

5. Robotens fysiska . . Mekanisk

delar Mjukvara Autonomi struktur Styrsystem
6. Bearbetar data

och styr robotens  Aktuator Styrsystem Sensor Robothand
funktioner

7. Information som

gnvands for att Feedback Programkod Mekanisk Automatisering
justera robotens struktur

handlingar

8. Greppa och Sensor Aktuator Robothand Feedback

manipulera objekt

9. Program som
kontrollerar Mjukvara Motor Autonomi Sensor
robotens beteende

10. Formaga att
utfora uppgifter Autonomi Programmmering Feedback Styrsystem
sjalvstandigt

Skrivuppgifter
Skrivuppgift 1: Enkla komponenter i en robot

Beskriv de grundlaggande delarna av en robot, sasom sensorer, aktuatorer



och styrsystem. Forklara kort hur varje komponent fungerar och deras roll i
robotens overgripande funktion.
Svarslangd: ca. 250 ord (En hel sida)

Skrivuppgift 2: Programmeringens roll inom robotik

Analysera hur programmering paverkar robotars formaga att utféra olika
uppgifter. Ge exempel pa programmeringssprak som anvands inom robotik
och diskutera fordelarna med att kunna programmera robotar.
Svarslangd: ca. 350 ord (En och en halv sida)

Skrivuppgift 3: Framtidens automation och robotik

Diskutera de potentiella konsekvenserna av okande automatisering och
robotik i samhéllet. Reflektera over bade positiva och negativa aspekter,
samt hur detta kan paverka arbetsmarknaden och vardagslivet. Anvand
aktuella exempel for att stodja dina argument.

Svarslangd: ca. 400 ord (Tva sidor)
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